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Hintergrund

International erhalten manntragende Multikopter mehr und mehr Aufmerksamkeit.
Vorrangiges Ziel bei der Entwicklung ist der Einsatz als Flugtaxis. Fur die gesellschaftliche
Akzeptanz dieser Anwendung spielt jedoch deren akustische Charakteristik eine
Schlisselrolle. In diesem Kontext werden am iFR Algorithmen zur akustischen Optimierung
solcher Fluggerate erforscht. Ein Schwerpunkt ist dabei die Planung von Trajektorien, welche
die Fluglarmauswirkung an ausgewahlten Positionen am Boden minimieren.

Problemstellung

Wind beeinflusst sowohl den Flugzustand eines Fluggerates als auch die Ausbreitung des
emittierten Schalls unmittelbar. In dieser Arbeit soll Windeinfluss in Bezug auf optimale
Trajektorien untersucht werden. AnschlieBend soll eine Methode zur Beriicksichtigung des
Windes in der Trajektorienplanung entwickelt und in den bestehenden Planer integriert
werden.

Aufgaben

e Literaturrecherche

* Identifikation/Quantifizierung von Windeinfluss

¢ Entwicklung einer geeigneten Trajektorienplanungsstrategie
¢ Implementierung in MATLAB/Simulink

¢ Simulation und Bewertung der Ergebnisse

Voraussetzungen
¢ Erfahrung mit MATLAB/Simulink
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